} ANLEITUNG ZUM INSTALLATION UND VERWENDUNG )

ST40MZ2V 2P - Einachsige Solar Sonnenfolger

SAT CONTROL

SunTracer is registered trademark’ of company Sat Control.2 All rights reserved. Copyright. www.solar-motors.com
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e Bevor Sie die Schrauben festz-
iehen, richten Sie die vertikale
Achse von der Ost — West Seite
und der Nord - Sud Seite aus wie
Sie in der Abbildung sehen kénnen

» Schrauben Sie die Schraube in das Loch,
wie Sie auf dem Bild sehen kdnnen
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* Gehen Sie sicher, dass beide Arme komplett parallel zueinander sind










8pcs for M8

8pcs M8
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« \Verbinden Sie zwei Solarmodule

12pcs M6 x 10mm

¢ Am Ende des Solarmoduls










Wie die Motor-Box angeschlossen wird!
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Zwei Schrauben sind bereits im Verbindungssttlick integriert
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Ziehen Sie die Schrauben wie auf dem Bild gezeigt wird an
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Bild gezeigt wird.
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Bevor Sie die Anschlussdose verkabeln entfernen Sie die transpar-
s ente Sicherung, sodass sich der Indikator auf der Anschlussplatine

ausschaltet.

Energie (Strom) versorgung  wind sensor

_ - - - — — ‘-—
Bevor Sie die Stromverbindung anschlieBen, gehen Sie sicher das i
Plus und Minus richtig angeschlossen sind. Verbinden Sie das Plus |

Kabel mit dem Plus Anschluss und das Minus Kabel mit dem Minus

Anschluss!
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RS485 RS485
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Im Falle dass Sie additionaly kaufte Windsensor dann, Sie weiBe
Leitung im Windterminal verbinden.
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Verbinden Sie das weiBe Kabel mit dem Anschluss flir den Wind Sensor.

“RS485 RS485
INPUT OUTPUT

LB =
Verbunden Sie das braune Kabel mit dem Plus Pol, wie Sie auf dem Bildd
sehen kénnen.
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Erste Verbindung lhres Trackers mit lhrem PC uber USB-
Treiber Installation.

* Befor Sie die Verbindung Uber ein USB-Kabel herstellen, starten Sie die
VCPDriver_V11_Setup.exe Datei, welche Sie in dem Archiv finden Ronnen.
Klicken Sie auf >>Next<< und dann auf >>Finish<<. Beachten Sie, dass Sie
diese Datei als Administrator ausfiuhren missen um den Treiber zu instal-
lieren.

InstallShield Wizard I Al _351

Welcome to the InstallS hield Wizard for Vittual COM Port
Driver V1.1

The InstallShield® Wizard will install Virtual COM Port
Driver on your computer.

Please. connect your device. the "Found New
Hardware Wizard" window will pops up. cancel
it To ignore automatic hardware installation.

To continue, click Next

< Back | Next > I Cancel

Cancel I
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* Verbinden Sie nun Ihren PC mit dem TracRer, benutzen Sie daflr das
beiliegende USB-Kabel. Benutzen Sie daflr einen USB-Anschluss an lhrem

* Der PC bendtigt nun die vorher abgeschlossene Treiber Installation.

1) Found New Hardware IZ'
STM32 Virtual COM Port

_@ Device Manager | |== Q g &@H

* Wenn das nachste Fenster sich offnet, Rlicken Sie auf No, not this time
und dann auf Install the software automatically

29



Found New Hardware Wizard 1

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

Windows will search for current and updated software by
looking on your computer, on the hardware installation CD, or on
the Windows Update Web site [with your permission).

Read our privacy policy

CanWindaows connect to Windows Update ta search for
software?

" Yes, this time only

@ very time | connect a device
*' No, not this time

Click Next to continue.

¢ Back | Next > I Cancel

Found New Hardware Wizard

This wizard helps you install software for:

STM Wirtual COM Port

(' If your hardware came with an installation CD
> or floppy disk. insert it now.

‘What do you want the wizard to do?

* |nstall the software automatically (Recommended

€ Install from a list or speciic location [Advanced)

Click Mext to continue.

< Back I Next > I Cancel I
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* Wenn nun das nachste Fenster sich offnet, Rlicken Sie auf Continue Any-
way und am Ende auf Finish

Hardware Installation i

1] E The software you are installing for this hardware:
.
STM Virtual COM Port

has not passed Windows Logo testing to verify its compatibility

with Windows XP. [Tell me why this testing is important. |

o

Continuing your i llation of this may impair
or destabilize the t operation of your system
either immediately or in the future. Microsoft strongly
recommends that you stop this installation now and

tact the hard: vendor for sof that has
passed Windows Logo testing.

Continue Anywa; STOP Installation

Found New Hardware Wizard T

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard has finished instaling the software for:

3 ST Virtual COM Fort
i

Click Finish ta close the wizard.

<Eack@Y Finsh Y Ceneel

-7 Mice and other pointing devices

- % Monitors

[E E8 Nebwork adapters

= Ports (COM & LPT)

- 5 ECP Printer Part (LPT1)
J‘ Praolific LISE-to-Serial Bridge (COM1)
. 5 [ETM Virtual COM Port (COMS) ]

ﬂ Processors

IE @, sound, video and game controllers

- i System devices

* Notieren Sie sich den COM port. Sie werden diesen Benatigen um lhren
TracRer mit Helios Analytics zu verbinden.
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Wie stelle ich Helios Analytics ein

Starten Sie die Helios Analytics.exe aus dem Helios Analytics Ordner.

@ Helios Analytics

File Settings Update Support

Voltage: {410 ¥
Time: '3 h1"1 W] s Syil 4 5 Enable
Automatic tracking:
Day/Month: 19 03
Longit. /L atit.: 153 G446 8
Maving interval: 60 $

Settings Wizard| ~ H /V aligment

Disable
Mode: |tracking disabled

SAT CONTROL
v
[~Connect Your SunTiacer to the PC, select COM port, and press "Connect"" button ! lm— ﬁ—-
SunTracer Type: RS4851D:
C ication Mode: ion: |B-38 B1) Link: [48
. coM4 ¥ : |5 ink:
Com Port: | _I USB/COM SunTracer Version:
Monitor lAdvanced paiameters | Corfiguration | Sensrs |
[ User setting ~Tracker controt ~Motor view
MOTOR &: MOTOR B: PRESET POSITIONS:

(see menu: setlig\gsl

AngleA: |473  © AngleB: |00 ° o setinat]
Positon & 13345 i Posiion B: |0-00 i Wind
Destination: 155§ DestinationB: [000 Snow
Imotord: 1000 4 ImotorB: 1900 A Custom

[~ Ahall
[~ Atoo long ref

Do reference & | Do reference B |
[~ Tracker statu
tatus 1: tus 2:
Errors: Status Status 2 MANUAL TURNING:
I” Aovercurent

I~ Power lailed I~ B moving in
I~ Buttonpressed |~ B doing ref
I L

I~ A moving out I~ A end switch pressed

I~ B end switch pressed
e

I B moving out -

[~ Acable

[~ Bovercurent I~ A movingin
[~ Bhal I~ A doing ref
[~ Btoo long ref -

|~ Bcable

0000 Clear

Note: Automatic tracking must be tumed off .

A
4 r
v

Service: |Ea=0Eb=0Wi=05i=0

1. Wahlen Sie nun den COM Port und drlicken Sie dann auf den "Open™ But-

ton.

@ Helios Analytics

File Settings Update Support

Connect Your SunTracer to the PC, select COM port, and press "Connect” button -

Com Port:

COM4 vI Communication Mode:

Monitor lAdvanced parameters Conﬁguralionl Sensorsl

Beachten Sie: Sie mussen den USB (VCP) Treiber installiert haben.
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2. Nun Ronnen Sie den “Communication Mode" und die “LinkR number
welche steigt" einsehen.

nnect Your SunTracer to the PC, select COM port, and press "Connect!' button I

SunTracer Type: 13641 RS485 1D |1

unTracer Version: IS'SS 1) @ )

Communication Mode:

Com Port: | COM4 El USB/COM

or IAdvanced palameters] Eonliguralionl Sensorsl

3. Deaktivieren (Disable) Sie die TracRer-Kontrolle und dricken Sie den “OK"
Butten.

Moaritar IAdvanced parametersl Configuration | Sensors
—Uszer setting: Tracker controb————————————————— [~ Motor

Valtage: Im Y, Settings Wizardl H /% aligment |

Time: lTthm ITS ﬂl . . Enable An
D l? W Automatic tracklng'ﬁ> Fa
Longit_ /L atit_- lm ° lm ° By
Moving interval: IF S Mode: W "

1,

~Tracker statu € | Do youwant to stop SunTracer?
-
Errors: Status 1: Status 2: “/
[~ A overcurrent [~ Power failed [~ B maving in
[~ Ahal [~ Buttonpressed [ B doing ref
[~ Atoo long ref - -

4. Klicken Sie den “Setting Wizard" Button und dann den ,,OK” Button.

Monitor lAdvanced parametelsl Conﬁgurationl Sensorsl

i~ User settings i Tracker controf

Voltage: [235 v Gettings wizard) H 7 aligment |

s ae |09 59 17 Sync.
U r— h l-_- n I-_- 2 ﬂl Automatic tracking: M
Day/Month: IT lF Disable l

Longit. /L atit.: IH'4 ] 46.4 |8

S . |300 I
Moving interval: $ Mode: |tracking disabled

3
Pleaze enter your geo. LATITUDE : 4.4
144

Pleaze enter your geo. LONGITUDE [negative="#est]

|
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5. Einstellung des Referenzpunktes.

WARNUNG: Bevor Sie mit diesem Schritt beginnen, stellen Sie sicher das alle
Verbinder, Kabel und Schrauben in der Anschlussdose und am Moter angeschlossen
und festgezogen sind! Falls dies nicht der Fall ist, RGnnen alle weiteren Schritte zu
ernsthaften Schaden am Nachflihrungssystem flhren!

StecRen Sie die transparente Sicherung wieder in den vorgesehen Platz, sodass der

IndiRator auf der Anschlussplatine sich wieder einschaltet.

KKlicken Sie auf “Do reference A" und bestatigen Sie. Sie Ronnen dann fortfahren,
wenn der Motor stopt und die Position die selbe ist wie unter dem Parameter ,,min
range A" unter dem Register ,Advanced parameters”.

b ator view
MOTOR A MOTOR B: PRESET POSITIONS:
[z2E menu; selti_ngsf
Angle A: ,W Angle B: IW ° angle settings]

a
Position & £2352 i Position B: 156815 i lind
Drestination & B2512 i Destination B: 156814 i Snow
| mokar & 0.00 A | matar B: 8.00 A Emerg

Do reference B

Wichtiger Hinweis: Der Motor fahrt zuerst voll in und geht dann wieder auf die Posi-
tion “min range A/B". Prifen Sie nun bitte ob die Position des Motors ,,0” ist (oder
Uberprifen Sie ,min range A/B” falls die position nicht gleich ,0” ist) wenn der Motor
gestoppt hat. Wenn es in diesem Fall nicht ,,0” ist, Rontaktieren Sie uns bitte.

FUr weitere Informationen, siehe bitte Helios Analytics Bedienungsanleitung.
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6. Klicken Sie die “H/V aligment™ Taste und dann auf “"OK™.

ohitar | Advanced parameters I Configuration I Sensors I

ser zetting: Tracker contrat

P IDEI |59 |1? Sync.
e IT i IE ol o ﬂl Automatic tracking: ﬁl
Day/Month: Dizabl |
Longit_fLatit._: IM'4 o |45_4 5 =

S % |3UU
Moving intervak S Mode: Itracking disabled

GMT & Longitude ) x

Successfully retrieved GMT time and date from Intemet Please
enter your longitude and press OK

GMT date: [BIOV2012 = GyT Time:  [091878 =5
Fleaze enter pour geo. LOMNGITUDE [negative=\West]: |14'4

|

Beachten Sie: Falls Sich nichts geandert hat, Rlicken Sie auf den “Cear" Button.

Tracker stat
Erors Status 1 Status 2

[ Aoverurent [ Powerfled [ Bmovigin

I Ahal [ Buton pressed [ B doing ref

I~ #toolong ref - -

I Acable [~ Amevingout | Aendsmich pressed
[ Bovecurent [~ Amovingin [ -

I Bhal [ A daingret B end switch pressed
[ Booknaet [ - e

I~ Boatle [ Bmovingout [ -

0000 <>

H/V aligment: Justiert die Motore zu der totalen Horizontalen Position.

Motor
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7. ARtivieren Sie die automatische Verfolgung und driicken Sie “OK™ Button.

- Tracker controf

Settings 'W'izardl

H /% aligment I

Automatic tracking:

( Enable
Dizable I

Mode: |tracking disabled

T i

Do wou wank SunTracer to run aukomatically?

=
; Cancel |

rotor views
MOTOR A

Angle A: I'“'S :
I—

Pozition &: 5345

i
Drestination A& |5945 i
| makar A ID'DEI A

De
Do reference & I
AN

ohe: Automatic t

In dem Mode-Feld werden Sie die Worte “tracRing oR" sehen.

 Tracker control

Settings Wizatdl

Automatic tracking:

. Disable |

Mode: Itracking ok

8. Drucken Sie den ,,Close” Button.

@ Helios Analytics
File Settings Update Support

Connect Your SunTracer to the PC, select COM port, and press "Connect” button |

Com Port: ]JZ OM4

Communication Mode:
USB/COM
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SATCONTROL

Want to get more?

DECLARATION OF CONFORMITY
according to ISO/IEC Guide 22 and EN 45014

Company/Manufacturer’s Name: Sat Control d.o.o.

Address: Pozenik 10, SI-4207 Cerklje, Slovenia / EU
declares under its sole responsibility, that the product

Product name: Solar Tracker
Model number: ST44M2V4P, ST44M2V3P, ST44M2V2P, ST40M2V3P, ST40M2V2P

Product options: (+) All
conforms to the following directives and/or standards

- EN55013:97 +A12 :97 +A13 :97 +A14 :00

- EN 55020 :95 +A11 :97 +A12 :00 +A13 :00 +A14 :00
- EN61000-3-3 :97

- SIST EN 61000-3-2 :97 +A1 :99 +A2 :00

- IEC 60065 :98

Supplementary Information:

The product herewith complies with the requirements of the following Directives and carries the
CE-marking accordingly:

- the Electromagnetic compatibility (EMC) directive 89/336/EEC
- Low voltage equipment directive 73/23/EEC

e

Signed for and on be Place and date of issue
Director of
Sat Control d.o.o.

Bogdan Bolka

Cerklje, 1st June 2010

(name, function) (signature, stamp)

027-2310

File name: Declaration of C: ity for Solar Tracker - SunTracer SM44M1V3P and derivates dated 01-06-2010.doc Declaration of conformity no: .
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Sat Control d.o.0., PoZenik 10, 4207 Cerklje, SLOVENIA
Phone: +386 4 281 62 00, Fax. +386 4 281 62 13, www.solar-motors.com, info@solar-motors.com




